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IAbstrak
Ubstract

Kemalangan yang teruk berlaku berpunca dari kenderaan berat yang disebabkan
oleh titik buta. Sesetengah pemandu tidak tahu mengenai titik buta. Kemalangan
akibat titik buta ini adalah sangat tinggi. Antara objektif projek ini adalah untuk
membangunkan HDV Blindspot Sensor. Ini adalah untuk meningkatkan
lkeselamatan kenderaan semasa berada di jalan raya. Dengan menggunakan
konsep seperti sensor parkir dan bahan yang digunakan adalah seperti sensor
ultrasonik, set Arduino dan lampu hazard ini akan dapat membangunkan projek
ini. Projek ini menggunakan sistem yang sama seperti sensor pada bonet kereta.
Sensor tersebut boleh dijadikan sebagai bahan rujukan untuk mengetahui cara
operasi sistem tersebut. Metadologi dapat menerangkan sesuatu masalah




mengenai projek ini daripada bahan projek sehinggalah cara pemasangan projek.
Dari metadologi ini ia dapat melihat kebaikan projek ini. Ia juga dapat
mengetahui anggaran kos yang dibelanjakan untuk projek ini. Ujian yang
dijalankan adalah memastikan cara pemasangan yang betul. Seterusnya
memeriksa coding sekiranya ada masalah. Dengan menggunakan aplikasi
IArduino masukkan coding yang telah ditetapkan. Aplikasi ini mampu mengesan
lkesalahan sekiranya tersalah masukkan code. Prototap HDV Blindspot sensor ini
dapat mengesan jarak pemandu dengan menggunakan Arduino dan Ultrasonik
Sensor. Ia juga mampu memberitahu pemandu kenderaan berat serta pemandu
lain mengenai titik buta. Beberapa aktiviti juga dijalankan seperti melakukan
kajian mengenai titik buta dan mengenai kemalangan di jalan raya..
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Membangunkan prototaip HDV Blinspot Sensor
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Meningkatkan keselamatan kenderaan semasa berada di jalan raya
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Dengan membangunkan Prototype HDV Blindspot Sensor ini, ia dapat
mengurangkan kemalangan antara kenderaan berat dengan kenderaan yang lain
yang berpunca dari titik buta dan kadar kemalangan dapat dikurangkan
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Harap HDV Blinspot Sensor ini dapat digunakan pada setiap kenderaan supaya
dapat mengurangkan kemalangan jalan raya
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